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Sembollerin Agiklamasi

Ap. ... : Hidrolik sistem basing farki [bar]
Ny : Hacimsel verim
L3 P : Hidromekanik verim

: Servis faktori

F oo : Cikis miline gelen radyal yukler

a 9 yaly!
[kN]

Fo. : Giris miline gelen radyal yukler
[kN]

F_ : Cikis milinde izin verilen radyal

qam y

yukler [KN]

qum ,,,,,,,,,,,,, : Giris milinde izin verilen radyal
yukler [kKN]

o, : Tahvil orani

L S : Tahrik makinasi faktor(

L S : Maksimum moment faktori

M : Anma momenti [KNm]

Mpikmak ,,,,,,,, : Reduktdre giren pik moment [kKNm]

M, : Maksimum moment [KNm]

M, : Kalkis, durus veya ¢alisma
esnasinda ihityag olan ug tork [Nm]

N : Reduktor giris mili devri  [d/dak]

N, : Rediiktor ¢ikis mili devri  [d/dak]

P : Tahrik edilecek makina igin gerekli
gl (Degisken yukler icin esdeger
nominal gti¢ alinir) [kW]

P : Misade edilen nominal giris glicl
(Bknz. Gug-Devir Tablolari) [kW]

P : Ek sogutmasiz reduktorlerde,
izin verilen termik kapasite [kW]

P : Esanjor sogutmali rediktorlerde,
musade edilen termik kapasite [kW]

P : Radyatdr sogutmali rediktorlerde,
musade edilen termik kapasite [kW]

S : Sapma

: Sogutma faktori

L S : YUkseklik faktor

b : Esanjor sogutmali rediktorlerde,
yukseklik faktori

L S : Yaglama faktoru

(& B : Debi [I/dak]

L : Deplasman [cm*d]

www.yr.com.tr

Key of Symbols

Ap......... : Pressure difference on system [bar]

[/ A : Volumetric efficiency

L/ P : Hidraulic-Mecanical efficiency

Fo : Service factor

Foi. : Overhung loads applied to the
output shafts. [kN]

Foo. : Overhung loads applied to the input
shafts. [kN]

F e : Permissible overhung loads which

can be applied to output shafts [kN]

F : Permissible overhung loads which
can be applied to input shafts [kN]

0o : Transmission Ratio

Kyoooooooo.... : Driving machine factor

Kyoooooooo..... : Maximum torque factor

M. : Nominal torque [kNm]

Mpikmak ,,,,,, : Peak torque to gearbox [kNm]

M, : Maximum Torque [KNm]

M, ... : Peak torque which required during

breaking, starting or running. [Nm]

n.... : Input speed of gearbox [rpm]
n, ... : Output speed of gearbox [rpm]
Py . Power consumption of the driven

machine (for alternating loads, use
equivalent power rating [kW]

P : Permissible nominal input power
(given on performance tables) [kW]

P : Thermal capacity for gear units
without auxiliary cooling. [kW]

P : Thermal capacity for gear units with
heat exchanger. [kW]

P : Thermal capacity for gear units with
air/oil cooling system. [kW]

S - Slip

L S : Cooling factor

L S : Factor for altitude

L S : Factor for altitude for gear units

with cooling coil or heat exchanger

Erklarung der Bezeichnungen

Ap. : Druckdifferenz des hydraulischen
Systems [bar]

Ny : Volumetrische Wirkungsgrad

L3 PR : Hydraulisch-mechan. Wirkungsgrad

f . . : Betriebsfaktor

Foi. : Querkrafte auf Abtriebswelle [kN]

Foi. : Querkrafte auf Antriebswelle [kN]

anm ,,,,,,,,,,,,, : Erlaubte Querkrafte auf Abtriebs
welle [kKN]

Foom o : Erlaubte Querkrafte auf Antriebs
welle [KN]

(I : Ubersetzung

k : Antriebsmaschinen-Faktor

: Spitzenmoment-Faktor

M : Nenndrehmoment [kNm]

M it Spitzenmoment auf Getriebe[kNm]

M. - Maximales Drehmoment [KNm]

M, : Bendétigte Anlauf-, Brems- oder
Spitzenmoment [Nm]

N : Antriebsdrehzahl [rpm]

Ny : Abtriebsdrehzahl [rpm]

: Leistung an der Abtriebswelle (Fur
variabler Belastungen aquivalente
Leistung benutzen)[kW]

P : Getriebe Nennleistung (siehe Leis
tung Drehzahltabellen) [kW]

P : Warmegrenzleistung ohne Zusatz-
kihlung [kW]

P : Warmegrenzleistung mit Warme-
tauscher [kW]

P : Warmegrenzleistung mit Luft/Ol
Warmetaucher [kW]

S : Schlupf

t,. .- Ktihlungs-Faktor

LA : Hohen-Faktor

LA : Héhen-Faktor mit Kuihlung durch
Kuhlschlange oder Warmetauscher

L PR : Schmierungsfaktor

2 Volumenstrom [I/min]

Vv : Schluckvolumen [cm?/U]

L S . Lubrication factor
Qo : Flow rate [I/min]
V.o . Geometric displacement [cm®/rev]
v
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Uriin Yelpazesi

Elinizdeki katalog sadece P ve R serisi Grlnleri
icermektedir.

- M ve N Serisi

Helisel alin digliye sahip, giris ve ¢ikis milleri ayni
duzlem Uzerinde ve birbirine paralel uzanan,
Uzerlerinde bulunan ayak veya flans ile makina-
ya sabitlenen reduktérlerdir. Dolu mil ¢ikiglidir.

- D Serisi

Helisel alin digliye sahip, giris ve ¢ikis milleri
ayni duzlem Uzerinde, birbirine paralel ve belirli
bir aralikta yerlegtiriimig, iki yan yuzde bulunan
baglanti civatalari, flang veya tork kolu ile maki-
naya sabitlenen reduktorlerdir. Delik milli veya
mil ¢ikigli olabilir.

- E Serisi

Sonsuz vida ve gark dislili, belirli bir aralikta ve
birbirine dik konumlandiriimig giris ve ¢ikis mil-
lerine sahip, ¢cepegevre konumlandiriimis ayak
baglantilari, flans veya tork kolu ile makinaya
sabitlenebilen reduktorlerdir. Delik milli veya mil
cikigli olabilir.

-Y Serisi
Yatik tip reduktorler, agir sartlarda galismak
Uzere dizayn edilmis reduktér tipleridir.

Bu tiplerde reduktor ile bunu tahrik eden
mekanizma arasinda degisik baglanti sekilleri
mevcuttur (Mekanik ve hidrolik kaplinler, gesitli
tip kayislar ve zincirle tahrik gibi). Delik milli
veya mil ¢ikigh olabilir.

- K Serisi

Helisel alin disli ve konik dislilerden olusan, bir-
birine dik ve belirli bir aralikta konumlandiriimig
giris ve cikis miline sahip, ¢cepegevre sunulan
ayaklar, flansg veya tork kolu ile makinaya sabit-
lenen rediktorlerdir. E serisinden farkli olarak
yuksek verime sahiptirler. Delik milli veya mil
cikigli olabilir.

- H ve B Serisi

Helisel ve/veya konik disliye sahip agir hizmet tipi
redUktorlerdir. Giris ve ¢ikis milleri birbirine para-
lel veya dik olabilir. Her ydnden baglanti igin ayak
baglantilari bulunur. Opsiyonel olarak flansg ile de
baglanabilir. Delik milli veya mil gikigli olabilir.

- T Serisi

T Serisi reduktorler helisel digli iki kademe
motorsuz delik milli rediktorlerdir. T Serisi
redUktorler delik milli olmasi ve kompakt gévde
yapisi sayesinde daha kuguk hacimli alanlara
montaji yapilabilmektedir.

-PveR Serisi

P ve R Serisi redUktorler planet disli rediiktorler-
dir. Endustriyel ve mobil uygulamalarda kullani-
lirlar. Diger reduktor tiplerine gére daha kuguk
hacimde daha blyuk tork iletebilirler.

- VR Serisi

VR ving reduktorleri M1 - M8 (1Dm - 5m) yik
siniflarina uygun olarak, cift veya sabit devirli
frenli motorlarla uretilebilmektedir.

4

Production Range

This catalogue is containing P and R series of
gearboxes only.

- M and N Series

M and N series of YILMAZ REDUKTOR are
helical geared. The input and output shafts are
parallel to each other and on the same plane.
The gearbox can be connected to the machine
by using the foot or flange on the gearbox. Has
solid output shatft.

- D Series

D series are helical geared gearboxes with par-
allel input and output shafts. The shafts have a
distance in between and located on the same
plane. The gearbox can be assembled to the
machine by using the foot, the connection screws
on the sides, flange or torque arm on the gearbox.
Can have hollow or solid output shaft.

- E Series

E series gearboxes are with worm and worm-
wheel. The input and output shafts are per-
pendicular to each other and have a distance
in between. It can be assembled to the driven
machine by the use of the foot, flange or torque
arm on the gearbox. Can have hollow or solid
output shaft.

-Y Series

Horizontal type gearboxes are designed to
operate in heavy conditions. In these types
there are a lot of combination forms between
gearbox and driver (for example, mechanic
and hydraulic couplings, various belt and chain
drives etc.). Can have hollow or solid output
shaft.

- K Series

These are gearboxes with helical and bevel
gears. The input and output shafts are per-
pendicular to each other and have a distance
in between. It can be assembled to the driven
machine using the foot, flange or torque arm on
the gearbox. They have high efficiency compared
to E series. Can have hollow or solid output shaft.

- H and B Series

These gearboxes are helical or/and bevel geared
industrial gearboxes . The input and output shafts
can be arranged parallel or perpendicular to each
other. The gearbox can be assembled by the use
of the foot connections on each side. Flange
connections are optional. Can have hollow or
solid output shatft.

- T Series

T Series are gear units which are helical geared,
two staged, hollow shaft mounted gear units
and manufactured according to monoblock
principal. T Series gearboxes have hollow shaft
and compact housing so that T series can be
mounted on smaller places.

- P and R Series

P and R Series gearboxes are planetary gear-
boxes. They are mostly used by industrial and
mobile applications. Planetary gearboxes can
transfer high torques in small volumes compared
to other gearboxes.

- VR Serie
VR hoist drives are produced according to
M1 - M8 (1Dm - 5m) load classification.

v

Produktpalette

Dieses Katalog umfasst nur die P und R Serien
Getriebe.

- Mund N Serie

Diese Modelle sind Stirnradgetriebe mit par-
allelen Antriebs- und Abtriebswelle auf einer
Ebene. Die Getriebe werden mit Ful3- oder
Flanschverbindung an die angetriebene Ma-
schine angekoppelt. Hat Vollwelle am Ausgang.

- D Serie

Diese Getriebe sind Stirnradgetriebe mit paral-
leler Antriebs- und Abtriebswelle, die auf einer
Ebene liegen und einen Abstand zueinander
haben. Diese Getriebe wird seitlich mit Gewin-
deléchern am Maschine oder mit einer Flansch
verbindet. Kann Voll- und Hohlwelle am Aus-
gang haben.

-E Serie

Diese Getriebe bestehen aus Schnecke und
Schneckenrad. Die Antriebs-und Abtriebswel-
len sind senkrecht zueinander und haben ei-
nen bestimmten Abstand. Das Getriebe wird
mit FuBbefestigung,Flanschverbindung oder
mit Drehmomentstutze an die angetriebene Ma-
schine montiert. Kann Voll- und Hohlwelle am
Ausgang haben.

-Y Serie

Diese Getrieben sind fiir Einsatz unter schwe-
ren Bedingungen ausgelegt. Bei dieser Aus-
fihrung gibt es sehr viele verschiedene Ver-
bindungsmaéglichkeiten zwischen Antrieb und
Getriebe (Zum Beispiel; mechanische und hyd-
raulische Kupplungen, Riementrieb, Kettentrieb
usw.). Kann Voll- und Hohlwelle am Ausgang
haben.

- K Serie

Diese Getrieben bestehen aus Stirnrader und
Kegelréader. Die Antrieb und Abtriebswellen
sind senkrecht und haben einen Abstand zuei-
nander. Das Getriebe wird mit FuRbefestigung,
Flanschverbindung oder Drehmomentstltze
an die angetriebene Maschine montiert. Der
Wirkungsgrad ist wesentlich hoher als E Serie.
Kann Voll- und Hohlwelle am Ausgang haben.
- H und B Serie

Diese Getriebe sind geeignet fur industrielle
Anwendungen und haben parallelen oder senk-
rechten Antrieb und Abtriebswelle auf einer
Ebene. Das Getriebe kann mit FufRen, die auf
jede Seite der Getriebe vorhanden sind, oder
optional mit Flansch an die angetriebene Ma-
schine montiert werden. Kann Voll-und Hohl-
welle am Ausgang haben.

- T Serie

TSerien Getriebe sind zwei stufige, schrag-
verzahnte Hohlwellenflachgetriebe in Mono-
blockgehause. Die T Serie hat eine kompakte
Gehause und ist serienmafig mit Abgangshohl-
welle hergestellt, so dass das Getriebe minima-
len Platzbedarf hat.

- P und R Serie

P und R Serie sind Planetengetriebe, die viel-
seitig im Industrie und bei mobiler Anwendun-
gen einsetzbar sind, mit Planetenzahnrader.
Planetengetriebe kdnnen im Vergleich zu ande-
ren Getrieben gréRere Drehmomente bei klei-
neren Bauvolumen Ubertragen.

- VR Serie

VR Krane und Hebezeuge werden geeignet zur
Belastungsart M1 - M8 (1Dm - 5m) hergestellt.

YILMAZ

REDUKTOR

www.yr.com.tr



Genel Bilgiler
General Information
EinfUhrung

13 farkh biiyukliikte;

Moment arahigi: 50 - 18.000 Nm

\ \ Devir araligi: 0,1 - 500 d/dak

13 different sizes:

Torque range: 50 - 18.000 Nm
Speed range: 0,1 - 500 rom

13 verschiedene Baugréfien:
Drehmomentbereich:50 - 18.000 Nm
Drehzahlbereich : 0,1 - 500 U/min

8 farkl buyiiklukte;

Moment arahgi: 5 - 1.000 Nm
Devir araligi: 0,1 - 400 d/dak

8 different sizes:

Torque range: 5 - 1.000 Nm
Speed range: 0,1 - 400 rom

8 verschiedene Baugrofien:
Drehmomentbereich: 5-1.000 Nm
Drehzahlbereich : 0,1-400 U/min

10 farkh biiyikliikte;

Moment araligi: 130 - 18.000 Nm
Devir araligi: 0,1 - 350 d/dak

10 different sizes:

Torque range: 130 - 18.000 Nm
Speed range: 0,1 - 350 rpom

10 verschiedene Baugrofien:
Drehmomentbereich: 130 - 18.000 Nm
Drehzahlbereich : 0,1 - 350 U/min

14 farkh biiyikliikte;

Moment araligi: 2.500 - 165.000 Nm

Devir araligi: 0,1 - 250 d/dak

14 different sizes:

Torque range: 2.500 - 165.000 Nm

Speed range: 0,1 - 250 rom

14 verschiedene Baugrofien:

H Drehmomentber. :2.500 - 165.000 Nm
Drehzahlbereich : 0,1 - 250 U/min

10 farkh biyiikliikte;

Moment arahgi: 1.000 - 50.000 Nm
Tahvil oranlari: 3,5 - 3000 arasi

10 different sizes:

Torque range: 1.000 - 50.000 Nm
Transmission ratio: 3,5 - 3000

10 verschiedene Baugrofen:
Drehmomentber. : 1.000 - 50.000 Nm
Ubersetzung: 3,5 - 3000

10 farklh biiyiikliikte;

Moment araligi: 200 - 18.000 Nm
Devir araligi: 46 - 280 d/dak

10 different sizes:

Torque range: 200-18.000 Nm
Speed range: 46-280 rpom

10 verschiedene Baugréfien:
Drehmomentber. :200-18.000 Nm
Drehzahlbereich : 46-280 U/min

www.yr.com.tr
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13 farkh biiyukliikte;

Moment araligi: 50 - 18.000 Nm

\ \ Devir araligi: 0,1 - 500 d/dak

13 different sizes:

Torque range: 50 - 18.000 Nm
Speed range: 0,1 - 500 rom

13 verschiedene Baugréfien:
Drehmomentbereich:50 - 18.000 Nm
Drehzahlbereich : 0,1 - 500 U/min

11 farkh biiyiiklikte;
Moment arahigi: 200 - 15.000 Nm

: ‘ Devir araligi: 0,1 - 400 d/dak

11 different sizes:

Torque range: 200 - 15.000 Nm
Speed range: 0,1 - 400 rom

11 verschiedene Baugroéfien:
Drehmomentbereich:200 - 15.000 Nm
Drehzahlbereich : 0,1 - 400 U/min

25 farkh biiyiikliikte;

Moment arahgi: 1200 - 43000 Nm
Devir araligi: 2,6 - 990 d/dak

25 different sizes:

Torque range: 1200 - 43000Nm
Speed range: 2,6 - 990 rpm

25 verschiedene BaugroRen:
Drehmomentber. :1200-43000 Nm
Drehzahlbereich : 2,6-990 U/min

14 farkh biyikliikte;

Moment arahgi: 5.000 - 165.000 Nm
Devir araligi: 0,1 - 115 d/dak

14 different sizes:

Torque range: 5.000 - 165.000 Nm
Speed range: 0,1 - 115 rom

14 verschiedene Baugrofen:
Drehmomentber. :5.000-165.000 Nm
Drehzahlbereich : 0,1-115 U/min

10 farkh biyiikliikte;

Moment arahgi: 1.000 - 50.000 Nm

. Tahvil oranlar: 3,5 - 3000 arasi

10 different sizes:

Torque range: 1.000 - 50.000 Nm
Transmission ratio: 3,5 - 3000

10 verschiedene Baugrofen:
Drehmomentber. : 1.000 - 50.000 Nm
Ubersetzung: 3,5 - 3000

VR ving rediiktorleri

M1 - M8 ,(1Dm - 5m) yiik sinifi

1ISO 4301 /1 ,(FEM 1.001 / 11l

VR Hoist Drive Units

M1-M8,(1Dm - 5m) load classification
ISO 4301/ 1 ,(FEM 1.001 / Ill)

VR Kran und Hebezeug Getriebe

M1 - M8 ,(1Dm - 5m) Belastungsart
1ISO 4301 /1 ,(FEM 1.001 / 11I)
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PLANET REDUKTORLER
Planet Rediiktorlerin Genel Ozellikleri

Planet Reduktérler ginimuzde birgok uygulama
alaninda ihtiya¢ haline gelen ufak hacimde yuk-
sek tork isteklerini kargilamak amaci ile Uretilmis,
modduler yapida, uydu, gines ve i¢ diglilerden
olusan rediktor tipleridir. Farkli sektorlerden
gelen talepleri karsilamasi amaci ile genis bir
uran cesitliligi ve opsiyonel aksesuarlari ile
piyasaya sunulmustur. Ufak hacimlerde yiiksek
tork tagima kabiliyetleri nedeniile gii¢c yogunlugu
yuksek reduktorlerdir ve bu nedenle kullanil-
diklari uygulamaya bagh olarak isil guglerinin
kontrol edilmesi gerekmektedir. Ozellikle mobil
uygulamalarda yogun olarak kullanilan planet
reduktorler, ving, metal sekil verme, insaat alan-
larinda da kullanildigi gibi yenilenebilir ener;ji
sistemlerinden biri olan rtzgar turbinlerinde,
kanat hatve ve kule cevirmede yaygin olarak
kullaniimaktadir. Asagida bu Urtnlerin temel bazi
ozellikleri siralanmigtir:

-10 Farkh yapi buyukluga,

-1000 Nm ile 50.000 Nm arasinda tork aralii,
-3,5 ile 3000 arasinda genis bir tahvil orani araligi
-Ayakl, flangli gévde opsiyonu,

-Coklu kamali (DIN5480/DIN5482) giris ve cikis
-Sikma bilezik opsiyonu,

-Konik girigli veya sonsuz tip rediktorler ile
akuple olabilme,

-IEC B5 standart motor baglanti segenegi
-Hidromotor baglanti opsiyonu (SAE J744C),
-Radyatér veya esanjor sogutma opsiyonu,
-GGGA40 sfero govde ve flanslar,

-Coklu kamali i¢ baglantilar,

-Opsiyonel genlesme tanki uygulamasi,
-Standart FKM kece ve sentetik yag,

-Standart ¢ikis kegesi koruma kapag,

YILMAZ REDUKTOR olarak tasarim prensip-
lerimiz;

-Yuksek teknoloji kullanmak

-Guvenilirlik,

-Yuksek glc¢ yogunlugu,

-Yuksek verim,

-Montaj uyumlulugu,

-Esnek ¢ézumler.

Dikkat Edilecek Hususlar !

- Bu katalogda verilen resimler goérsel amachdir
ve sekilsel detaylar baglayici degildir.

- YILMAZ REDUKTOR, iiriinler ve katalog tize-
rinde, musterileri bilgilendirmeksizin her turlu
degisikligi yapma hakkina sahiptir.

- Urlnler teslim alindiktan sonra driinle birlikte
verilen kullanim kilavuzu okunmadan sistem
devreye alinmamalidir.

- Katalogda verilen yag miktarlari referans amag-
lidir. Gergek yag seviyesi igin reduktor Gzerinde
bulunan yag seviye tapasi kullaniimalidir. Yag
vizkozitesi igin, rediktor etiketine bakiniz.

- Siparis aninda montaj pozisyonu bildiriimeyen
reduktorler M1 montajina uygun sevk edilir.
Etikette yazan montaj pozisyonundan farkli
baglanan reduktorler garanti kapsamindan
cikar. Bu katalogda verilen rediktor agirliklar
ortalama agirlik degerleridir. Tahvil oranina ve
Uzerinde bagli olan aksesuara goére agirliklar
farklilik gosterebilir.
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PLANETARY GEARBOXES
General Specifications of Planetary
Gearboxes

Planetary gearboxes, which have modular
structure, consist of sun, planet and internal
gears. This gearboxes are produced to meet
the requirements of high torques in small vol-
umes, what is essential in most applications
nowadays. Planetary gearboxes presented to
the market with large product variety and op-
tional accessories according to requirements
from different sectors. Because of transmitting
high powers in small volumes power density will
increase. Therefore thermal power value must be
checked according to the application. Planetary
gearboxes, which are intensively used in mobile
applications, are generally used in cranes, metal
forming and construction machinery as well as in
wind turbines of renewable energy systems for
pitch and its drives. Some of the main product
specifications are mentioned below:

-10 different sizes,

-Torque between 1000 Nm to 50.000 Nm,
-Ratio distribution between 3,5 to 3000,
-Optional foot or flange connections,

-Splined input and output (DIN5480/ DIN5482 )
-Shrink disc options,

-Can be easy coupled with worm and bevel
gearboxes

-IEC B5 standard motor connection,

-Hydro motor connection options (SAE J744C)
-Radiator or heat exchanger cooling options.
-GGG40 cast iron body and flanges

-Splined internal shaft connections

-Optional expansion tank applications.
-Standard FKM seal and synthetic oil
-Standard output seal protection.

As we are YILMAZ REDUKTOR,our design
principals are;
-Using high technology
-Reliability
-High power density
-High efficiency
-Mounting compatible
-Flexible solutions.
Attention to the following points !
- Drawings are examples only and the details
on the drawings or illustrations are not strictly
binding.
- YILMAZ GEARBOXES reserve the right to
make any changes in catalogue and products
without any notice.
- Prior to commissioning, the operating in-
structions provided with the gearbox must be
observed.
- Oil quantities given are guide values only. The
exact quantity of oil should be checked by using
the provided oil level plugs according mounting
positions. For correct oil viscosity refer to the
nameplate.
- If the mounting position is not informed upon
ordering, the gear unit is delivered according M1
mounting position. A different operation then the
indicated mounting position on the name plate
cancels the warranty. The weights given in this
catalogue are mean values. Depending on the
ratio and accessories the weights can differ.
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PLANETENGETRIEBE
Allgemeine Eigenschaften von Plane-
tengetrieben

Planetengetriebe finden heutzutage Anwen-
dung in verschiedenen Bereichen mit hohen
Moment-anforderungen und kompakten Bau-
weisen. Die modular hergestellten Planeten-
getriebe bestehen aus Sonne, Planeten und
innere Verzahnung. Um den Bedarf von un-
terschiedlichen Arbeitsbereichen zu decken,
werden die Planetengetriebe mit verschiede-
nen Ausfiihrungsvarianten und umfangreichen
Zubehor vorbereitet. Da die Planetengetriebe
in kleinen Rumen mit hohen Momenten ar-
beiten, entsteht in den Getrieben entsprechend
der hohen Leistungsdichte hohe thermische
Belastung. Darum muss die thermische Leis-
tung geprift werden. Die Verwendung von den
Planetengetrieben, die meist speziell bei mobi-
len Einsatzen verwendet werden, hat sich bei
Krane, Metallverarbeitungsmaschinen, Bauma-
schinen und Windkraftanlagen verbreitet. Unten
wurden einige Grundeigenschaften diesen Ge-
trieben gelistet:

-10 unterschiedliche Baugrofie

-Drehmoment von 1000 Nm bis 50.000 Nm
-Ubersetzung zwischen 3,5 und 3000
-Gehéause mit Fufd und Flansch moglich
-Eingang und Ausgangs mit Keilwelle (DIN5480)
-Auswahlmdglichkeit fiir Schrumpfscheibe
-Verbindungsmoglichkeit mit Schnecken- und
Kegelradgetrieben

-Ubliche Motorverbindung IEC B5

-Verbindung mit Hydromotoren (SAE J744C)
-Kihlung mit Wasser- oder Luftwarmetauscher
-Gehause und Flanschen aus GGG40

-Innere Wellenverbindungen mit Keile
-Wahlbare Anwendung von Expansionstank
-Ubliche FKM Dichtung und synthetische Ol
-Ubliche Ausgangsdichtung fiir Schmutz und
Fremdkorper

Als YILMAZ REDUKTOR unsere Entwurfsprin-
zipien sind:

- Benutzen von hohen Fertigungstechnologien
- Vertrauenswdrdig

- Hohe Leistungsdichte

- Hoher Wirkungsgrad

- Universale Montagemoglichkeit

- Sonderlésungen.

Bitte folgende Punkte beachten !

- Die Abbildungen sind beispielhaft und nicht
verbindlich.

- Alle Anderungen auf dem Katalog und an der
Produkte bleiben vorbehalten und kénnen ohne
Kenntnisnahme von YILMAZ GETRIEBE erfol-
gen.

- Vor Inbetriebnahme ist die mit gelieferter Be-
triebsanleitung zu beachten.

-Angaben (iber Olmengen sind unverbindlich.
MaRgebend ist die Olstandsschraube in der
geeigneten Montageposition. Olviskositat und
Sorte muss den Angaben des Typenschieldes
entsprechen.

- Wenn die Bauform bei Bestellung nicht ange-
geben ist, erfolgt die Lieferung in der Bauform
M1. Wenn die Getriebe anders als auf dem
Typenschild benannte Bauform eingesetzt wer-
den, verliert die Garantie ihre Giltigkeit. Die
angegebenen Gewichte sind unverbindliche
Mittelwerte ohne Zubehor; genauere Gewichte
sind abhangig von Zubehér und Ubersetzung.

YILMAZ

REDUKTOR
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Teknik Tanimlamalar

- Cikis Momenti:

Motorun verdigi momentin tahvil orani ve verim
ile carpilarak, elde edilen degerdir. Reduktorin
cikisindan alinabilecek momenti gdsterir.

- Anma Momenti:

Rediktorin termik kapasitesi dikkate alinma-
dan f=1 sarti igin mekanik olarak tasidigi mo-
ment degeridir.

- Maksimum Moment:

Kisa zamanlarda ve ug yuklerde misade edilen
maksimum momenttir. Rediktérin statik muka-
vemetini gésterir. Ozellikle ¢ok sik dur kalk ya-
pan veya her iki ydne ¢aligan makinalarda anlik
olugan en yuksek momentdir.

- Termik Giig:

Reduktérun; gevre Isisi, rizgar hizi, deniz sevi-
yesinden yuksekligi gibi degisken gevre sartlar
ve f =1 sarti altinda, rediiktor yaginin 90°C'yi
gecmeyecek sekilde musade edilen azami glc
degeridir. Reduktorlerin termik gugleri gi¢ de-
vir tablolarinda verilmigtir. Termal glic mekanik
glice esit yada bu gucten biuylk olmalidir, aksi
takdirde sogutma sistemi gerekir. 5°C altinda ve
40°C (izerinde YILMAZ REDUKTOR'e danisi-
niz.

- Nominal Giig:

Reduktorin termik kapasitesi dikkate alinma-
dan f =1 sarti igin mekanik olarak tasiyabilecegi
glc degeridir. Reduktorlerin nominal gugleri,
motorsuz gug devir tablolarinda verilmigtir.

- Verim:

Cikis glicinuin giris glictine oranidir. Gug devir
tablolarinda farkli kademeler icin verim veya ¢i-
kis guicu degerleri belirtiimistir.

- Cevrim orani :

Reduktérun giris devrinin ¢ikis devrine orani-
dir. Yilmaz Reduktdr Planet serisi rediktérler-
de 3,5-3000 arasinda degisen gevrim oranlari
mevcuttur.

- Esdeger Gii¢ ve Moment:

Sabit devir altinda ancak degisken ylk deger-
lerinde calisan redlktorlerde, sabit ylk altinda
calisma sartlarina esdeger gelen moment ve
glc degerleridir.

- Intiyag giig:
Reduktérlerin kullanilacagr uygulamanin iste-
nilen sekilde caligabilmesi icin ihtiyag duydugu
glc degeridir.

- Intiyag moment:

Reduktérun kullanilacagr uygulamanin calisa-
bilmesi igin ihtiya¢g uydugu moment degeridir.
Secilen rediiktor igin herzaman ¢ikis momenti-
ne esit yada daha dusuk olmalidir.

www.yr.com.tr

Technical Explanations

- Output Torque:

Multiplication of motor output torque with trans-
mission ratio and efficiency gives the output
torque at the output of gearbox unit.

- Nominal Torque:

Nominal torque is the permissible torque under
f.=1 conditions without considering the thermal
rating.

- Maximum Torque:

Permissible maximum torque values in short
periods and peak loads. By the drives with fre-
quently start-stop and reversible working maxi-
mum torque is limited static strength of the me-
chanical parts.

- Thermal Power:

Thermal power is the maximum permissible
power under the given ambient conditions like
temperature, wind velocity, altitude etc. and f =1
conditions, besides the gearbox oil temperature
doesn’t exceed the 90°C. The thermal powers
of gearboxes are given on performance tables.
This power should be equal or greater then
mechanical power, otherwise a cooling system
should be used. Under 5°C and over 40°C ambi-
ent temperature contact YILMAZ REDUKTOR.

- Nominal Power:

Nominal power is the permissible power under
f.=1 conditions without considering the thermal
ratings. The nominal powers are given on the
performance tables.

- Efficiency:

Obtained from the ratio of output power to input
power. Efficiencies or output power of different
stages are mentioned on performance table.

- Ratio:

Ratio between output shaft speed and input
shaft speed. Available ratios of Yilmaz plan-
etary gear box series are between 3,5 to 3000.

- Equivalent Power and Torque:

For gearbox unit with constant speed but vari-
able working conditions calculated power and
torque equivalent to the values at working under
constant working conditions.

- Required Power:
Power consumption of the application, where
the gearbox will be used.

- Required Torque :

Required torque for the applications. Required
torque always must be equal or smaller than
output torque of selected gearbox.

-

Technische Erlauterungen

- Ausgangsmoment:

Multiplikation von Ausgangsmoment des Mo-
tors mit Ubersetzung und Wirkungsgrad ergibt
den Betrag von Ausgangsmoment der Getrie-
be.

- Nenndrehmoment:

Mechanisches Belastbarkeitsmoment ohne
Berucksichtigung der thermische Kapazitat der
Getriebe unter dem Bedingung f_=1.

- Maximal zuldssiges Moment:

In kurze Perioden und bei Spitzenbelastungen
zugelassene max. Moment. Dieses Moment ist
begrenzt entsprechend der statischen Belast-
barkeit der Welle und des Zahnrads bei in um-
gekehrter Richtung und sehr oft geschalteten
Getriebe.

- Thermische Leistung:

Thermische Leistung ist maximal zuldssige
Leistung unter den angegebenen Umgebungs-
bedingungen, bei f =1 und unter der Bedingung,
dass die Temperatur des Ols in die Getriebe
90°C nicht Uberschreitet. Thermische Leistung
soll groRer oder gleich dem mechanischen
Leistung sein, sonst soll ein Kidhlungssystem
ausgewahlt werden. Unter 5°C und uber 40°C
Umgebungstemperatur Kontakt mit YILMAZ
GETRIEBE aufnehmen.

- Nennleistung:

Die Nennleistung ist die mechanische Grenz-
festigkeitsleistung fir fs=1 ohne Berlcksichti-
gung der Warmegrenzleistung. Kann von der
Drehzahl-Leistung-Tabelle abgelesen werden.

- Wirkungsgrad:

Wird aus dem Verhaltnis von Ausgang- zu Ein-
gangsleistung bestimmt. Die max. mdgliche
Wirkungsgrade bei unterschiedlichen Stufen
werden auf der Leistung-Drehzahl-Tabelle dar-
gestellt.

- Ubersetzung:

Das Verhaltnis von Winkelgeschwindigkeit am
Eingang zu Winkelgeschwindigkeit am Aus-
gang.YILMAZ Getriebe hat bei der P-Serie
Ubersetzungen zwischen 3,5 und 3000.

- Aquivalente Leistung und Moment:

Far mit konstanten Drehzahl aber unter ver-
anderlichen Betriebsbedingungen arbeitende
Getriebe berechnete Leistung und Moment
aquivalent zu Werten beim Arbeiten unter kons-
tanten Bedingungen.

- Notwendige Leistung:
Fur die Anwendung notwendige Leistung.

- Notwendige Moment:

Notwendige Moment fir Anwendungen. Fir
den ausgewahlte Getriebe soll das notwendi-
ge Moment gleich dem Ausgangsmoment oder
kleiner als diesem Moment sein.

YILMAZ

REDUKTOR
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- Miisade Edilen Eksenel ve Radyal Yiikler:
RedUktoriin galisma esnasinda giris veya ¢i-
kis millerinde miisade edilen eksenel ve radyal
yuklerdir.

- Servis Faktorii f_:

Reduktorin cahstigi sartlar ile uyumlu olmasi
icin gerekli olan emniyet katsayisidir. f.=1, diiz-
gun ve sakin yuklerde, gunlik 8 saat, saatte 10
dur kalk calismay:i karsilar. Detaylar igin reduik-
tor secim bolimine bakiniz.

Teknik Ozellikler

- Ses seviyesi:

Rediktorlerimizin ses seviyesi VDI 2159’ da
verilen reduktorler igin misade edilen ses sevi-
yelerinin altindadir.

- Yaglama:

27, 29, 35 govdeli rediktorler diginda diger
reduktorler 6zel belirtiimedigi sirece, yaglama
tablolarinda verilen sentetik yaglar ile doldurul-
maktadir. 27 , 29, 35 govdeli reduktorler yagi
doldurulmamis olarak sevk edilmektedir. Yag
detaylari igin yaglama bolimine bakiniz.

- Aksesuarlar:

Planet Serisi reduktorlerde asagidaki aksesuar-
lar takilabilir.

- IEC B5 Motor baglanti flansglar

- Cikig Baglanti Flanglar

- Sikma bilezigi

- Geri donus kilidi

- Esanjorli Sogutma,

- Radyatorli sogutma,

- Is1 sensori / termostat,

- Yag akis sensoru,

- Yag Filtresi ,

- Ozel kege gdziimleri,

- Seffaf yag seviye gostergesi

- Genlesme tanki

- Tork kolu

- Elektromanyetik veya hidrolik frenler
Diger 6zel aksesuarlar igin litfen,
YILMAZ REDUKTOR ile temasa geginiz.

- Yiizey Korumasi

Reduktorlerimiz  aksi belirtimedikge boyal
olarak sevk edilmektedir. DIN EN ISO 12944-
2 korozyon standardinda belirtilen siniflardan
asagidaki tabloda belirtilen 4 kategori igin yu-
zey korumasi saglanmaktadir. Standart boya
sinifimiz C2 korozyon kategorisini karsilamak-
tadir. Farkl bir koruma sinifi istenirse siparis
asamasinda belirtilmelidir.

Mil, flans baglanti yiizeyi gibi boyanmayan yu-
zeylere paslanmaya karsi koruma saglamak
icin korozyon 6nleyici yag sirilmektedir.

- Permissible Axial and Overhung Loads:
Permissible axial and overhung load of output
or input shaft for applications.

- Service Factor f_:

Service factor is a safety coefficient, which
takes into account the different running condi-
tions of the driven machine. f =1 is used for uni-
form loads 8 hours working per day and up to
10 starts per hour.

Technical Specifications

- Noise Level:

The noise level of our gearboxes is below the
permitted values defined in VDI guidlines 2159
for gear units.

- Lubrication:

The gearboxes other than sizes 27, 29, 35 are
filled with synthetic oil quantities given on the
tables in the lubrication section unless somet-
hing else specified. The 27, 29, 35 size gear-
boxes are delivered without oil. For lubrication
details please refer to the lubrication section.

- Accessories

The following accessories can be applied to P
series gearboxes.

- IEC B5 Motor connection flange

- Output flanges

- Shrink Discs

- Backstops

- Cooling with external heat exchanger,

- Cooling with external air/oil cooler

- Temperature sensor / Termoswitch,

- Oil flow sensor,

- Oil filter,

- Sealings according operating environment,
- Transparent oil level indicator,

- Expansion tank,

- Torque arm

- Eectromagnetic or hydraulic brakes

For other accessories please contact,
YILMAZ REDUKTOR.

- Surface Protection

Our products are all painted unless otherwi-

se stated. 4 corrosion categories which are
mentioned below can be offered according to
corrosion categories of DIN EN ISO 12944-2
standard. Our standard paint meets C2 corrosi-
on category. If different category is requested,
please inform before order.

Unpainted parts such as shaft, flange connecti-
on surface are coated with anti-corrosion paint
before shipment against corrosion.

v

- Zulassige Axial- oder Querkréfte:

Bei der Anwendungen wahrend der Betrieb zu-
|&ssige axiale oder radiale Eingangs- oder Aus-
gangsbelastungen.

- Betriebsfaktor f:

Dieser Faktor f_ist ein Sicherheitsfaktor, damit
die Getriebe unter verschiedenen Bedingun-
gen mit gentigender Sicherheit arbeitet. f =1
gilt fir gleichférmig Belastung, mit 8 Betriebs-
stunden pro Tag und bis zum 10 Schaltungen
pro Stunde.

Technische Informationen

- Gerauschpegel:

Gerauschstarken aller Getriebe bleiben unter
die zulassigen Werte, die fir die Getriebe in der
VDI-Richtlinie 2159 festgelegt sind.

- Schmierung:

Falls nichts anders vereinbart, werden Getriebe
aulBer den GroRen 27, 29, 35 mit dem synthe-
tischen Olen entsprechend der Schmierungsta-
bellen geflllt. Die Getriebe mit der GroRe 27,
29, 35 sind bei Auslieferung nicht betriebsfertig
mit Ol gefiillt. Fiir weitere Schmierungsangaben
siehe Kapitel Schmierung.

- Zubehor

Folgendes Zubehor kann fiir Getriebe der P
Serie geliefert werden.

- |IEC B5 Motorverbindungsflansch,

- Abtriebsflansch,

- Schrumpfscheiben,

- Riicklaufsperren,

- Kiihlung mit extern. Warmetauscher

- Kiihlung mit externem Luft/Ol Warmetauscher
- Temperatursensor / Temperaturschalter,

- Olflusssensor,

- Offilter,

- Unterschiedliche Dichtungssysteme,

- Durchsichtige Olstandanzeige,

- Olausgleichbehélter,

- Drehmomentarm

- Elektromagnetische oder hydraulische Brem-
sen

Fir weiteres Zubehdr kontaktieren Sie bitte mit,
YILMAZ REDUKTOR.

- Oberflachenschutz

Getriebe von Yilmaz Reduktér werden lackiert
und so geliefert falls nicht anders vereinbart ist.
Die 4 untenstehenden Korrosionskategorien
kénnen nach Korrosionsschutz-Basisnorm DIN
EN ISO 12944-2 angeboten werden. Unsere
Standard-Lackierung erfullt C2-Korrosionkate-
gorie. Wenn Sie eine andere Kategorie erwiin-
schen, informieren Sie uns bitte darliber vor der
Bestellung.

Nicht lackierte Teile (z.B. Welle, Oberflache des
Anschlussflanschs) werden mit einem Schutz-
mittel vor dem Versand geschmiert, um vor Kor-
rosion und Rost zu schitzen.

YILMAZ

REDUKTOR
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Korozyon Kategorisi
Corrosion Categories
Korrosivitatskategorie

Cevre Sartlan
Ambient Conditions
Umgebungsbedingungen

Boya Tipi
Paint Type
Lackierung

Boya Kalinliklari
Paint Thickness
Sollschichtdicke

C2 (Standard)

i¢ ortam ve muhafazali dig ortam
Nem ve kirlilik orani diisiik ¢caligma ortami
Indoor installation and outdoor installation with protection roof
Environments with low humidity and contamination
Innenaufstellung und AuRenaufstellung mit Uberdachung oder Schutzeinrichtung
Atmosphére mit niedriger Luftfeuchtigkeit und Verunreinigung

Cift Komponent Astar
Two-Component Primer Coat
Zwei-Komponenten-Grun-
dierung
Akrilik Sonkat
Acrylic Top Coat
Akryl-Decklack

60 um

40 ym

C3

i¢ ortam ve atmosfere agik dig ortam
Orta seviyede nem ve kirlilik olan ¢caligma ortami
Indoor installation and outdoor installation subject to weathering
Environments with mean humidity and contamination
Innenaufstellung und AuRenaufstellung im Freien unter Bewitterung
Atmosphare mit mafiger Luftfeuchtigkeit und Verunreinigung

Epoksi Astar
Epoxy Primer Coat
Epoxy-Grundierung

Akrilik Sonkat
Acrylic Top Coat
Akryl-Decklack

80 um

40 ym

C4

i¢ ortam ve atmosfore agik dis ortam
Genelde yiiksek nem ve kimyasal madde olan ¢alisma ortami
Indoor installation and outdoor installation subject to weathering
Environments with occasionally high humidity and chemical contamination
Innenaufstellung und AuRenaufstellung im Freien unter Bewitterung
Atmosphare gelegentlich mit hoher Luftfeuchtigkeit und chemischer Verunreini-
gung

Epoksi Astar
Epoxy Primer Coat
Epoxy-Grundierung

Akrilik Sonkat
Acrylic Top Coat
Akryl-Decklack

180 pm

40 pm

C5-1/C5-M

i¢ ortam ve atmosfere agik dis ortam
Siirekli yiiksek nem ve kimyasal madde ile temizlik yapilan galisma ortami
Indoor installation and outdoor installation subject to weathering
Environments with permanent high humidity and chemical cleaning contamination
Innenaufstellung und AuRenaufstellung im Freien unter Bewitterung
Atmosphare mit standiger hoher Luftfeuchtigkeit und chemischer Verunreinigung
(Nassreinigung mit Sauren/Laugen und auch mit chemischen Reinigungsmitteln).

Cinko Yiiklemeli Epoksi
Astar
Epoxy Zinc Primer Coat
Epoxy-Zink-Grundierung
Epoksi Astar Miox
Epoxy Miox Primer Coat
Epoxy-Miox-Grundierung
Akrilik Sonkat
Acrylic Top Coat
Akryl-Decklack

70 um

150 pm

40 ym

v
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Rediiktor Tip Tanimlamasi

PN11 0 2 L.01-Ek|BiIgi

CECIEEE - e g

- Eger reduiktér PN, RN tipinde ise:
A06 63 tip IEC B5 motor baglanti flangi
A07 71 tip IEC B5 motor baglanti flangi

Cikis Mili Ozelligi:

01.__:Mil Cikigh A08 80 tip IEC B5 motor baglanti flangi
OK_.:Coklu Kamali Disi DIN 5480 A09 90 tip IEC B5 motor baglanti flansi
0L :Coklu Kamali Disi DIN 5482

0S_ :Sikma Bilezikli A10 100/ 112 tip IEC BS motor baglanti flangi
1K _:Goklu Kamali Erkek DIN 5480 A13 132 tip IEC B5 motor baglanti flans!
1L :Coklu Kamal Erkek DIN 5482

P24 icin opsiyonel: A16 160 tip IEC B5 motor baglanti flansi
10__:Opsiyonel Mil Cikisli A18 180 tip IEC B5 motor baglanti flansi
KO0 :Coklu Kamal Disi DIN 5480 ) .
LOQOklU Kamali DI$I DIN 5482 A20 200 tlp IEC B5 motor baglantl ﬂan§|
$0...:Sikma Bilezikli A22  225tip IEC B5 motor baglant flansi
K1 :Coklu Kamali Erkek DIN 5480 ) N
L1__:Coklu Kamali Erkek DIN 5482 A25 250 tip IEC B5 motor baglanti flansi

C26 Flans kodu C, mil kodu 26 (HE Hidrolik Motor)
M46 Flans kodu M, mil kodu 46 (HG Hidrolik Motor)

Rediiktér Yapist:
L :Giris ve Cikis Mili Ayni Eksende | -Eder PN, RN tipindeki rediiktor hidro motorla baglanmis ise:

K :Giris ve Cikis Mili Birbirine Dik HE330

Geometrik yer degistirme
Hidromotor tipi (HG yada HE)

- EGer redlktér PV, RV tipinde ise:

Kademe Sayisi: 3E90S/4C

T : Tek kademeli LKutup Sayisi

2  Iki Kademeli Gévde uzunlugu

3o : Ug Kademeli Motor bilyiikliga (63...-125...)
4. ... : Dort Kademeli Motor markasi

Motor verim sinifi
- Eder PN, RN tipi rediiktére sonsuz tipli rediiktér ekleme yapilmissa:
EV063-71/4b

Revizyon Numarasi I L—Motor boyu
Kutup Sayisi
Motor Biiytikligii (63...-132...)

Sonsuz reduktor buydkliga (63 - 125)
Sonsuz reduktor tipi

Govde Biiyiikliik: EV: Motorlu
11,12, 15, 16, 19, 23, 24, 27, 29, 35 EN: Motor baglanti flansh

ET: Motorsuz

Ornekler
V.o : Elektrik veya Hidrolik Motorlu PT1202K.01
N............: Motorsuz, Motor Baglanti Flansli (IEC, C26, M46) | Motorsuz, mil gikish, 12 numarali gévde bilyiikligi, 2 kademeli, giris
Tl : Motorsuz Dolu Mil Girigli cikis mili birbirine dik flansl konik girisli planet rediiktr

PV1902L.01-3E160M/6
7,5 kW 900 d/dak IE3 Elk motorlu, mil ¢ikigli, 19 numaral gévde buyuk-
1Ggu, 2 kademeli, paralel giris ¢ikis milli, flansh planet rediktor

Rediiktor Tipi:
; ------------ Z?;ﬁ:';fn”;f:;a‘kktg RV1502L.00-2E90S/6A
""""""" 0,75 kW 900 d/dak IE2 Elk motorlu, kér delik mil ¢ikish, 15 numaral gév-
de buyuklugu, 2 kademeli, paralel giris ¢ikis milli, ayakh planet rediktor
PN1102L.01-EV063-3E71M/4D
0,37 kW 1400 d/dak IE3 Elk motorlu, 63 numaral govde buyUklukli
sonsuz rediktorle bagh, mil ¢ikisli, 2 kademeli, paralel giris ¢ikis milli, 11
numara goévdeli, flansh planet rediktor
v
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C26,M46

Eger redlktor motorlu olarak satin alinacaksa 2 ve 8 tarali kodunu kullaniniz.
57
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Designation of Gear Units

PN1102L.01- Addltlonal Information

| 8 I
L= |
Additional Information: (For PN, PV, RN, RV)

- If the gearbox unit is PN, RN Type:

A06 63 size IEC B5 motor connection flange
Output Shaft Properties: A07 71 size IEC B5 motor connection flange
01..:Solid Output Shaft A08 80 size IEC B5 motor connection flange
0K _:Splined Hollow Shaft DIN 5480
OL . :Splined Hollow Shaft DIN 5482

A09 90 size IEC B5 motor connection flange

0S...:Shrink Disc A10 100/ 112 size IEC B5 motor connection flange

1K ..:Splined Solid Shaft DIN 5480 A13 132 size IEC B5 mot tion fi

1L :Splined Solid Shaft DIN 5482 size motor connection flange

OQt|ona| for P24: A16 160 size IEC B5 motor connection flange

10...:Solid Output Shaft A18 180 size IEC B5 motor connection flange

KO :Splined Hollow Shaft DIN 5480

L0 :Splined Hollow Shaft DIN 5482 A20 200 size IEC B5 motor connection flange

S0..:Shrink Disc A22 225 size IEC B5 motor connection flange

K1...:Splined Solid Shaft DIN 5480

L1__:Splined Solid Shaft DIN 5482 A25 250 size IEC B5 motor connection flange

C26 Flange code C, Shaft code 26 (HE Hydraulic Motor)
Shaft Condition: M46 Flange code M, Shaft code 46 (HG Hydraulic Motor)
L: Input and Output Shafts on Same Axis | _ |f PN, RN type gearbox unit connected with hydraulic motor:
K: Input and Output Shafts Perpendicular HE330
Geometric displacement
Number of Stage: Hydraulic motor type (HG or HE)
: Single Stage
.. Two Stage - If the gearbox unit is PV, RV t

. Three Stages 3E90S/4C
: Four Stages |_|—Number of pole
Frame length
Motor size (63...-250...)

Motor brand
Motor efficiency class

Revision Number

- If PN, RN type gearbox unit coupled with a worm gearbox:
EV063-71/4b

| | | I— Iron core length

i Number of pole

Gearbox Sizes: )

A AE AR Ao Motor size (63...-132...)

11,12, 15, 16,19, 23, 24, 27, 29, 35 Size of worm gearbox (63-125)
Worm gearbox type

EV: With motor

EN: With motor flange

ET: Without motor

Version of Gearbox:

Vo : With Electric or Hydraulic Motor
N : Motor Connection Flange (IEC, C26, M46) Examples
L : Solid Input Shaft =xampies

PT1202K.01
Without motor, solid output shaft, gearbox size 12, 2 stages, perpendicular,
input and output shaft with flange

Serie of Gearbox:
P : Planetary Gearbox with Flange Mounted. PV1902L.01-3E160M/6

R : Planetary Gearbox with Foot Mounted. 11 kW 900 rpom IE3 efficiency Elk brand motor, solid output shaft, gearbox
""""""" size 19, 2 stages, parallel input and output shaft with flange

RV1502L.00-2E90S/6A
0,75 kW 900 rom IE2 efficiency Elk brand motor, hollow output shaft, gear-
box size 15, 2 stages, parallel input and output shaft, with foot

PN1102L.01-EV063-3E71M/4D

0,37 kW 1400 rpom IE3 efficiency Elk brand motor, connected with worm
gearbox size 63, solid output shaft, 2 stages, parallel input output shaft,
planetary gearbox size 11 with flange

v
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C26,M46

[2]N
@ If the hydromotor or electric motor is supplied by YILMAZ Gearboxes use EV
the tinted code for 2 and 8.
v
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Typenbezeichnung fiir Getriebe

P N1 0 2 L.01-Zusatzinformation

L8] .
= Zusatzinformation: (Fir PN, PV, RN, RV)
1][2] 3] 4] 5] s

- Wenn Getriebetyp PN, RN ist:

A06 63 BaugroRRe IEC B5 Motorverbindungsflansch
A07 71 BaugroRe IEC B5 Motorverbindungsflansch

Eigenschaften von Abtriebswelle: A08 80 BaugroRe IEC B5 Motorverbindungsflansch
01_:Voliwelle A09 90 BaugréRe IEC B5 Motorverbindungsflansch
0K _:Hohlkeilwelle DIN 5480

OL_:Hohlkeilwelle DIN 5482 A10 100/ 112 BaugréRe IEC B5 Motorverbindungsflansch
0S...:Schrumpfscheibe A13 132 BaugréRe IEC B5 Motorverbindungsflansch
1K...:Keilwelle DIN 5480 B

1L_ :Keilwelle DIN 5482 A16 160 Baugrde IEC B5 Motorverbindungsflansch
Auswahlbar fiir P24: A18 180 BaugroBe IEC B5 Motorverbindungsflansch
10 __:Vollwelle B .

KO :Hohlkeilwelle DIN 5480 A20 200 BaugroéfRRe IEC B5 Motorverbindungsflansch
LO__:Hohlkeilwelle DIN 5482 A22 225 Baugrdfe IEC B5 Motorverbindungsflansch
S0 :Schrumpfscheibe . .

K1 :Keilwelle DIN 5480 A25 250 BaugréRRe IEC B5 Motorverbindungsflansch
L1 :Keilwelle DIN 5482 C26 Flanschkode C, Wellenkode 26

M46 Flanschkode M, Wellenkode 46

- Wenn ein Getriebe von Typ PN, RN mit dem hydraulischen Motor ver-

bunden: HE330
Aufbau der Getriebe: | L——Geometrische Schiuckvolumen
L. :Aussenwellen auf einer Achse Typ des hydrauli. Motors (HG oder HE)
K :Aussenwellen Senkrecht

- Wenn Getriebetyp PV. RV ist:
3E90S/4C

Anzahl der Stufen: |L—Anzah| der Polen

1 : Ein Stufig Gehauselénge des Motors
2 . Zwei Stufig II\\/I/Iottor:aungi[Se (63...-250...)
3 : Drei Stufi otortyp

47T Vier Stufig Motor-Effizienzklasse

- Wenn ein Getriebe vom Typ PN, RN mit dem Schneckenradgetriebe
verbunden: EV063-71/4b

Anderungsnummer Motorléange

Anzahl der Polen
MotorbaugroRe (63...-132...)
GrofRe des Schneckenradgetrie-
bes (63-125)

Typ des Schneckenradgetriebes

BaugrofRe:
11,12, 15, 16, 19, 23, 24, 27, 29, 35

Fﬁ

EV: mit Motor
Eiganastvp: EN: mit Motorflansch
Vo : Mit Elektrischen oder Hydraulischen Motor Beispiele ET: ohne Motor
N........... : Flanschverbindung ohne Motor (IEC, C26, M46) Belsplele
T : Eingang Ohne Motor Mit Vollwelle PT1202K.01:
Ohne Motor, Ausgang mit Vollwelle, GroRe der Getriebegehause 12 , 2
stufig, senkrechte Eingangs- und Ausgangswelle mit Flansch
. PV1902L.01-3E160M/6:
Getriebe: . . Motor mit 11 kW 900 U/min IE3 Motor-Effizienzklasse, Elk motortyp,
P : Planetgetriebe mit Flansch Ausgang mit Vollwelle, GroRe der Getriebegehause 19, 2 stufig, parallele
R : Planetgetriebe mit Fufs Eingangs- und Ausgangswelle mit Flansch
RV1502L.00-2E90S/6A:
Motor mit 0,75 kW 900 U/min,IE2 Motor-Effizienzklasse, Elk motortyp,
Ausgang mit Hohlwelle, GroR3e der Getriebegehause 15, 2 stufig, parallele
Eingangs- und Ausgangswelle mit Fuf}
PN1102L.01-EV063-3E71M/4D:
Motor mit 0,37 kW 1400 U/min, IE3 Motor-Effizienzklasse, Elk motortyp
verbindet mit Schneckenradgetriebe mit der Gehausegrofle 63, Aus-
gang mit Hohlwelle, 2 stufig, parallele Eingangs- und Ausgangswelle mit
Flansch, Planetengetriebe mit der Groéfe 11
v
14 www.yr.com.tr

YILMAZ

REDUKTOR






